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ABSTRAK

SAIFUL AZMLI, 2429126020, Rancang Bangun Miniatur Jembatan Otomatis
Untuk Perlintasan Kapal Menggunakan Mikrokontroller Arduino Mega

Jembatan adalah suatu konstruksi yang berfungsi untuk meneruskan jalan melalui
suatu rintangan yang berada lebih rendah. Jembatan perlintasan kapal yang ada di
indonesia umumnya masih dalam bentuk permanen.permasalahan yang timbul
adalah kapal yang tinggi melewati jembatan tidak dapat melintas. Untuk
menghindari hal tersebut dibuatlah miniatur jembatan otomatis menggunakan
mikrokontroler Arduino Mega. Tujuan miniatur ini dibuat untuk mengendalikan
jembatan secara otomatis. Prinsip kerja jembatan ini jika ada kapal yang melewati
sungai dan terdeteksi oleh sensor photodioda maka miniatur ini akan bekerja
sesuai program yang ditanamkan di mikrokontroller Arduino Mega. Dan juga
pada jembatan dipasang sensor ultrasonik untuk mengetahui ada atau tidaknya
kendaraan pada jembatan. Maka jembatan akan terbuka secara otomatis. Hasil
dari pengamatan ini photodioda sangat bagus digunakan sebagai pendeteksi objek
yang berjalan melintas, sensor ultrasonik yang digunakan memiliki tingkat akurasi
sebesar 80%.

Kata Kunci : :Sensor Photodioda, Sensor Ultrasonik, Mikrokontroller
Arduino Mega



ABSTRACK

SAIFUL AZMI, 2429126020, Design And Development of Automatic Bridge
Miniature For Ship Crossing Using Arduino Mega Microcontroller

A bridge is a structure designed to span physical obstacles, allowing roads to
continue uninterrupted. In Indonesia, bridge crossings for ships are typically
permanent structures, which can pose a challenge for tall vessels. To address this
issue, a miniature automatic bridge model was developed using an Arduino Mega
microcontroller. The primary objective of this model is to enable automatic
control of the bridge. The bridge's operation is based on a photodiode sensor that
detects passing ships and triggers the bridge to open according to the program
embedded in the microcontroller. Furthermore, an ultrasonic sensor is installed
to detect the presence of vehicles on the bridge, ensuring safe and efficient
operation. The results of this study indicate that photodiodes are highly effective
in detecting objects, while the ultrasonic sensor demonstrates an accuracy rate of
80%

Keyword : Sensor Photodioda, Sensor Ultrasonik, Mikrokontroller Arduino Mega
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