RANCANG BANGUN KONTROL RANGKAIAN STAR DELTA MOTOR
3 FASA DI LABORATORIUM TEKNIK ELEKTRO
UNIVERSITAS TJUT NYAK DHIEN

SKRIPSI

Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat Untuk Memperoleh Gelar Sarjana
Teknik Pada Prodi Teknik Elektro Fakultas Sains dan Teknologi
Universitas Tjut Nyak Dhien

Oleh:

BAYU AGUSTIAN
NIM : 2029124005

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS SAINS DAN TEKNOLOGI
UNIVERSITAS TJUT NYAK DHIEN
MEDAN
2024



LEMBAR PENGESAHAN SKRIPSI

RANCANG BANGUN KONTROL RANGKAIAN STAR DELTA MOTOR
3 FASA DI LABORATORIUM TEKNIK ELEKTRO
UNIVERSITAS TIUT NYAK DHIEN

Oleh :
BAYU AGUSTIAN
NIM : 2029124005
Pembimbing I Pembimbing I1
Jhoni Hidavat, S.T., M.T Avu Fitriani, ST., MLT.,
0122088607 0127029601 _
Diketahui,

Kaprodi Teknik Elektro

Svafriwel, S.T.. M.T. IPP.
0121128304

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS SAINS DAN TEKNOLOGI
UNIVERSITAS TJUT NYAK DHIEN
MEDAN
2024



PERNYATAAN KEASLIAN SKRIPSI
Judul Skripsi

“RANCANG BANGUN KONTROL RANGKAIAN STAR DELTA MOTOR
3 FASA DI LABORATORIUM TEKNIK ELEKTRO
UNIVERSITAS TJUT NYAK DHIEN”

Dengan ini menyatakan bahwa skripsi ini disusun sebagai syarat untuk
memperolah gelar Sarjana Teknik pada Program Studi Teknik Elektro Fakultas
Sains dan Teknologi Universitas Tjut Nyak Dhien adalah benar merupakan hasil
karya penulis sendiri.

Adapun pengutipan - pengutipan yang penulis lakukan pada bagian -
bagian tertentu dari hasil karya orang lain dalam penulisan skripsi ini, telah
penulis cantumkan sumbernya secara jelas sesuai norma, kaidah, dan etika
penulisan ilmiah.

Apabila di kemudian hari teryata ditemukan seluruh atau sebagian skripsi
ini bukan hasil karya penulis sendiri atau adanya plagiat dalam bagian - bagian
tertentu, penulis bersedia menerima sanksi pencabutan gelar akademik yang
penulis sandang dan sanksi - sanksi lainnya sesuai dengan peraturan perundangan

yang berlaku.

Medan, 29 Agustus 2024

Penulis,

Bayu agustian



ABSTRAK

Sistem star-delta adalah metode pengasutan motor yang umum digunakan
untuk mengurangi arus start yang tinggi saat motor dihidupkan. Dalam penelitian
ini, rangkaian kontrol yang dirancang terdiri dari komponen-komponen seperti
kontaktor, timer, dan relay yang terintegrasi untuk memungkinkan transisi
otomatis dari konfigurasi star ke delta. Proses perancangan meliputi analisis
kebutuhan, pemilihan komponen, perancangan rangkaian, dan pengujian sistem.
Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem kontrol yang dibangun mampu
bekerja sesuai dengan spesifikasi, dengan transisi yang mulus dari mode star ke
delta, serta mampu mengurangi arus start secara signifikan. Sistem ini diharapkan
dapat menjadi alat bantu praktikum yang efektif dalam pembelajaran di
Laboratorium Teknik Elektro, khususnya dalam memahami pengasutan motor tiga
fasa dengan metode star-delta.

Kata kunci : Pengasutan motor, star delta, motor 3 fasa



ABSTRACT

The star-delta system is a commonly used motor starting method designed
to reduce the high starting current when a motor is energized. In this study, the
control circuit designed consists of components such as contactors, timers, and
relays that are integrated to enable automatic transition from the star
configuration to the delta configuration. The design process includes needs
analysis, component selection, circuit design, and system testing. Test results
indicate that the constructed control system operates according to specifications,
with a smooth transition from star mode to delta mode, and is capable of
significantly reducing the starting current. This system is expected to serve as an
effective practical tool for learning in the Electrical Engineering Laboratory,
particularly in understanding three-phase motor starting using the star-delta
method.

Keywords: Motor starting, star-delta, three-phase motor
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