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ABSTRAK

Sistem star-delta adalah metode pengasutan motor yang umum digunakan 
untuk mengurangi arus start yang tinggi saat motor dihidupkan. Dalam penelitian 
ini,  rangkaian kontrol  yang dirancang terdiri  dari  komponen-komponen seperti 
kontaktor,  timer,  dan  relay  yang  terintegrasi  untuk  memungkinkan  transisi 
otomatis  dari  konfigurasi  star  ke  delta.  Proses  perancangan  meliputi  analisis 
kebutuhan, pemilihan komponen, perancangan rangkaian, dan pengujian sistem. 
Hasil  pengujian  menunjukkan  bahwa  sistem  kontrol  yang  dibangun  mampu 
bekerja sesuai dengan spesifikasi, dengan transisi yang mulus dari mode star ke 
delta, serta mampu mengurangi arus start secara signifikan. Sistem ini diharapkan 
dapat  menjadi  alat  bantu  praktikum  yang  efektif  dalam  pembelajaran  di 
Laboratorium Teknik Elektro, khususnya dalam memahami pengasutan motor tiga 
fasa dengan metode star-delta.

Kata kunci : Pengasutan motor, star delta, motor 3 fasa

 



ABSTRACT

 The star-delta system is a commonly used motor starting method designed 
to reduce the high starting current when a motor is energized. In this study, the 
control circuit designed consists of components such as contactors, timers, and 
relays  that  are  integrated  to  enable  automatic  transition  from  the  star 
configuration  to  the  delta  configuration.  The  design  process  includes  needs 
analysis,  component  selection,  circuit  design,  and  system  testing.  Test  results 
indicate that the constructed control system operates according to specifications, 
with  a  smooth  transition  from  star  mode  to  delta  mode,  and  is  capable  of 
significantly reducing the starting current. This system is expected to serve as an 
effective  practical  tool  for  learning  in  the  Electrical  Engineering  Laboratory, 
particularly  in  understanding  three-phase  motor  starting  using  the  star-delta 
method.
Keywords: Motor starting, star-delta, three-phase motor
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